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灯板信息-灯珠

灯珠

直插灯珠：346灯珠

表贴灯珠：3535、3528、21   
21、1010以及4合1

COB封装：直接封装在PCB板
上



灯板信息

灯板信息

选择芯片类型和灯板使用的
芯片保存一致

模块芯片

直通译码、138译码、595译
码、5958译码、

译码方式：

并行数据：RGB分开驱动
串行数据：RGB串一起驱动

数据类型

常规灯板：没有抽点的灯板
异形灯板：存在抽点的灯板

灯板类型：



芯片信息
74

HC
24
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列驱动
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功率放大器

是一种兼容TTL器件引脚的高速CMOS总线收发器（bus transceiver），典型

的CMOS型三态缓冲门电路，八路信号收发器。



驱动IC

驱动IC(SSOP24)

Pin No. Pin 名称 功能

1 GND 接地端

2 SIN 串行数据输入端

3 CLK 时钟信号输入端

4 LE 数据与指令的锁存端，不同的 LE 长度代表不同指令

5～20   OUT0 ~ OUT15 恒流灌电流输出端

 21  OE 使能信号输入端OE 高电平时，关断OUT0 ~ OUT15  OE 低电平
时，打开OUT0 ~ OUT15

22 SOUT 串行数据输出端

23 REXT 外挂电阻输入端，可调节输出端恒流值

24 VDD 电源输入端

驱动IC引脚说明



驱动IC分类

01

02

03

通用芯片

• CLK时钟信号：提供给移位寄存器的移位脉冲，每一个脉冲将引起数据移入或移出一位。

• LAT锁存信号：将移位寄存器内的数据送到锁存器，并将其数据内容通过驱动电路点亮LED显示出来。

• OE使能信号：当OE为低时，启动OUT0—OUT15的输出，通过OE信号的长短是现实灰度信息只要调整。

• SDI数据信号：提供显示图象所需要的数据。

双锁存芯片

• 双锁存顾名思义就是两个锁存器，我们普通芯片如ICN2026、MBI5020 等只有一个锁存器；一个锁存器存满了在发送的同时另一个锁

存器也已经在储双锁存之所以刷新率会翻倍，是因为存( 一个在信号传输，另一个信号存储 )，就这样无限循环；而普通芯片是单个锁

存器的，信号要存储满后发送完才能下一次存储在发送，这样就会相对比较慢。双锁存无形中就提高了我们的效率，提高刷新率。

PWM芯片

• 不仅提升了刷新率，而且降低对控制器所发送灰度时钟的要求提升视觉刷新率，进而减少画面的闪烁。内建的PWM高刷新算法，具备

高刷新、高灰阶和高利用率等特点。



译码芯片

74HC138   
 
作用：
八位二进制译码器，74HC138的作用是用来选择显示行，一个74HC138可
以选择8行中的一行，所以如果灯板上有2块74HC138，就可以实现选择16
行，也就是通常所说的16扫。

引脚定义

4~6脚片选信号控制，只有在4、5脚为“0”6脚为“1”时，芯
片才

会被选通，此时输出才受A、B、C信号控制，其它任何组合方式
将不

被选通，且Y0~Y7输出 全为“1”。

第15~9及7脚  Y0~Y7，为输出端电平输出有效。

第8脚 GND
第16脚 VCC



译码芯片

74HC138  真值表



译码芯片

74HC138    应用

利用使能端能方便地将两个3/8译码器组合成一个4/16译
码器，当A3为低电平时，先驱动低位138译码输出，然
后A3变为高电平，使能高位138译码输出，从而组成4/16
译码器。

高位138 低位138



译码芯片



译码芯片

功 能 特 点
l 集成 个功率开关输出

l 具有鬼影消除功能

l 改善LED短路、漏电造成的毛毛虫现象

引 脚 定 义59
58



译码芯片

5958应用：

除了完整取代 LED模块原本的 3对 8译码器 

(74HC138芯片) ，更有效地简化了 LED模块

 PCB布线的复杂度，并提升显示屏整体影像

表现效能。

A=LCK  B=BK  C=DIN



行管芯片

01
4 9 5 3 作 用 ：
行驱动管、功率管，由于要驱动灯板
一整行的灯，所需要的电流是比较大
的，所以需要使用行驱动管来驱动，
每片4953可以驱动2个显示行。

4953引脚定义：

1、3脚VCC，
2、4脚控制脚

2脚控制7、8脚的输出，4脚控制5、6脚的输出，
只有当2、4脚为“0”时，7、8、5、6才会输
出，否则输出为高阻状态。

备注：应用过程往往配合138使用。 



驱动原理

并行驱动是指数据传

输（R、G、B分为3

路，每路信号分别级

联），R信号驱动一

个像素点的红灯，G

信号驱动一个像素点

的绿灯，B信号驱动

一个像素点的蓝灯。

并行驱动



驱动原理

 信号驱动规则

−控制信号进入驱动板后，

一般要驱动比较多的芯片。

所以，要先经过245驱动。

扫描行线A、B、C、D，在

本板内只用一个地方，所以

经过245后输出2个同源信

号就可以了。一个输出到下

一级驱动板，一个供内部

138使用。

如图为驱动两行五列灯珠示意图并行驱动



驱动原理

串行驱动

串行驱动灯板是指

RGB数据可由同一

根数据线送出，

RGB数据即可依次

送入灯板的驱动IC

然后进行显示。
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三色16点串行驱动连接示意图

Driv er3

SDO
22

SDI
2

O
0

5
O
1

6
O
2

7
O
3

8
O
4

9
O
5

10
O
6

11
O
7

12
O
8

13
O
9

14
O
10

15
O
11

16
O
12

17
O
13

18
O
14

19
O
15

20

Driv er2

SDO
22

SDI
2

O
0

5
O
1

6
O
2

7
O
3

8
O
4

9
O
5

10
O
6

11
O
7

12
O
8

13
O
9

14
O
10

15
O
11

16
O
12

17
O
13

18
O
14

19
O
15

20

Driv er1

SDO
22

SDI
2

O
0

5
O
1

6
O
2

7
O
3

8
O
4

9
O
5

10
O
6

11
O
7

12
O
8

13
O
9

14
O
10

15
O
11

16
O
12

17
O
13

18
O
14

19
O
15

20

G
1

R
1

R
2B
1

R
3

B
2

G
2

R
4B
3

G
3

B
4

G
4 B
5

G
5

R
5

B
6

G
6

R
6 G
7

R
7

G
8

R
8B
7

G
9

R
9

B
8

R
10B
9

R
11

B
10

G
10

R
12B
11

G
11

B
12

G
12 B
13

G
13

R
13

B
14

G
14

R
14 G
15

R
15

G
16

R
16B
15

B
16

三色一点串行驱动连接示意图



驱动原理

串行驱动

三色16点：存在布线难的问题

三色一点：应用存在红绿蓝由一

颗IC驱动，电流一样，白平衡调

节困难。

目前市面上有专用的串行应用IC，

输出12个通道和18通道，每种颜

色有单独的电流调节电阻，目前

系统支持MY9221。
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